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 Baureihenübersicht 

Grenzlastdiagramme der einzelnen Baugrößen für aufliegende Belastung 
Bitte beachten Sie hierzu unbedingt die Erläuterungen im Abschnitt Technische Grundlagen (ab Seite 60).

Reihe SP-H

Zeichnungsendnummer

Ausführung der Verzahnung
2:  vergütet

H: schwere Ausführung

SP: ritzelgetriebene Bauform

SP –  H  0455 /  2 – 05910

Laufkreisdurchmesser [mm]
455, 555, 655, 755, 855 und 955 mm

äquivalente Axiallast [kN]

SP-H 0455/2-05910
SP-H 0555/2-05911
SP-H 0655/2-05912
SP-H 0755/2-05913
SP-H 0855/2-05914
SP-H 0955/2-05915
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Maximales Drehmoment Md max der einzelnen Baugrößen
ACHTUNG: Die Einschaltdauer/Minute ist begrenzt. 
Bitte beachten Sie hierzu unbedingt die Erläuterungen im Abschnitt Technische Grundlagen (ab Seite 60).

 der einzelnen Baugrößen
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Grenzlastdiagramm für aufliegende Belastung
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 Baugröße SP-H 0455 

Schraubenkurve Rp0.2
Schraubenqualität 10.9

Laufbahnkurve

Bitte beachten Sie hierzu unbedingt die technischen Grundlagen!

Befestigungsbohrungen
Y = 18 Bohrungen M20-40 tief, gleichmäßig verteilt 
Z = 18 Bohrungen ø22, gleichmäßig verteilt

Schmierbohrungen
4 Kegelschmiernippel am Innendurchmesser
2 Kegelschmiernippel am Gehäuse außen

Schwenktrieb befettet

Die Anschlusskonstruktion muss das Gehäuse min. bis ø455 unterstützen.

Die Dichtung muss durch die Anschlusskonstruktion bis zum ø610 
unterstü tzt werden, um die volle Dichtwirkung zu gewährleisten. 
Eine Freidrehung in der Anschlusskonstruktion von 10mm ü ber dem 
Gehäuse wird empfohlen.
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äquivalente Axiallast [kN]

Befestigungsbohrungen

Y = 18 Bohrungen M20-40 tief, gleichmäßig verteilt
Z = 18 Bohrungen ø22, gleichmäßig verteilt

Schmierbohrungen

4 Kegelschmiernippel am Innendurchmesser
2 Kegelschmiernippel am Gehäuse außen

Schwenktrieb befettet
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Schnitt A-A

Die Anschlusskonstruktion muss das Gehäuse min. bis ø455 unterstützen

Achtung:
Die Dichtung muss durch die Anschlusskonstruktion bis zum ø610 
unterstützt werden, um die volle Dichtwirkung zu gewährleisten. Eine 
Freidrehung in der Anschlusskonstruktion von *10mm über dem 
Gehäuse wird empfohlen.
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Befestigungsbohrungen

Y = 18 Bohrungen M20-40 tief, gleichmäßig verteilt
Z = 18 Bohrungen ø22, gleichmäßig verteilt

Schmierbohrungen

4 Kegelschmiernippel am Innendurchmesser
2 Kegelschmiernippel am Gehäuse außen

Schwenktrieb befettet
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Schnitt A-A

Die Anschlusskonstruktion muss das Gehäuse min. bis ø455 unterstützen

Achtung:
Die Dichtung muss durch die Anschlusskonstruktion bis zum ø610 
unterstützt werden, um die volle Dichtwirkung zu gewährleisten. Eine 
Freidrehung in der Anschlusskonstruktion von *10mm über dem 
Gehäuse wird empfohlen.
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Befestigungsbohrungen

Y = 18 Bohrungen M20-40 tief, gleichmäßig verteilt
Z = 18 Bohrungen ø22, gleichmäßig verteilt

Schmierbohrungen

4 Kegelschmiernippel am Innendurchmesser
2 Kegelschmiernippel am Gehäuse außen

Schwenktrieb befettet

A = 352
245

787

62
3

A A

40
95

M20
ø516

ø457

15
69

ø22
ø395

ø355
Schnitt A-A

Die Anschlusskonstruktion muss das Gehäuse min. bis ø455 unterstützen

Achtung:
Die Dichtung muss durch die Anschlusskonstruktion bis zum ø610 
unterstützt werden, um die volle Dichtwirkung zu gewährleisten. Eine 
Freidrehung in der Anschlusskonstruktion von *10mm über dem 
Gehäuse wird empfohlen.
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  * Optional mit Bremse 

Die Auswahl des Hydraulik-/Elektromotors erfolgt nach 
den tatsächlichen Erfordernissen und Kundenvorgabe. 
Auswahlbeispiel: 
Leistungsdaten mit Hydraulikmotor RE160

Zeichnungsnummer SP-H 0455/2-05910

Modul m [mm] 8

Zähnezahl Rad z2 [ - ] 72

Zähnezahl Ritzel z1 [ - ] 15

Übersetzung Schwenktrieb i [ - ] 4.8

Gesamtübersetzung inkl. Getriebe iges [ - ] 86.88

Max. Drehmoment Md max [Nm] 27673

Nom. Drehmoment SF = 1 bei n = 3 min-1 Md nom [Nm] 18115

Max. Haltemoment* Mh max [Nm] 27673

Tragzahl, statisch radial Co rad [kN] 552

Tragzahl, statisch axial Co ax [kN] 1477

Tragzahl, dynamisch radial Crad [kN] 280

Tragzahl, dynamisch axial Cax [kN] 326

Gewicht, inkl. 11 kg für Hydraulikmotor RE160 [kg] 207

Druckgefälle rp [bar] 165

Ölstrom Q [l/min] 45

Abtriebsdrehzahl n [min -1] 3

Max. erreichbares Drehmoment Md [Nm] 27673

Baureihe SP-H S. 126 - 133

SP
-H
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Grenzlastdiagramm für aufliegende Belastung

	 Baugröße SP-H 0555 	

Schraubenkurve Rp0.2 
Schraubenqualität 10.9

Laufbahnkurve

Bitte beachten Sie hierzu unbedingt die technischen Grundlagen!

Reihe SP-H

Befestigungsbohrungen
Y = 20 Bohrungen M20-40 tief, gleichmäßig verteilt  
Z = 20 Bohrungen ø22, gleichmäßig verteilt 
 
Schmierbohrungen
4 Kegelschmiernippel am Innendurchmesser 
2 Kegelschmiernippel am Gehäuse außen

Schwenktrieb befettet

Die Anschlusskonstruktion muss das Gehäuse min. bis ø555 unterstützen. 
 
Die Dichtung muss durch die Anschlusskonstruktion bis zum Ø714  
unterstützt werden, um die volle Dichtwirkung zu gewährleisten.  
Eine Freidrehung in der Anschlusskonstruktion von 10mm über dem  
Gehäuse wird empfohlen.
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äquivalente Axiallast [kN]

Befestigungsbohrungen

Y = 18 Bohrungen M20-40 tief, gleichmäßig verteilt
Z = 18 Bohrungen ø22, gleichmäßig verteilt

Schmierbohrungen

4 Kegelschmiernippel am Innendurchmesser
2 Kegelschmiernippel am Gehäuse außen

Schwenktrieb befettet

Die Anschlusskonstruktion muss das Gehäuse min. bis ø555 unterstützen

Achtung:
Die Dichtung muss durch die Anschlusskonstruktion bis zum ø714 
unterstützt werden, um die volle Dichtwirkung zu gewährleisten. Eine 
Freidrehung in der Anschlusskonstruktion von *10mm über dem Gehäuse 
wird empfohlen.
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Schnitt A-A

Befestigungsbohrungen

Y = 18 Bohrungen M20-40 tief, gleichmäßig verteilt
Z = 18 Bohrungen ø22, gleichmäßig verteilt

Schmierbohrungen

4 Kegelschmiernippel am Innendurchmesser
2 Kegelschmiernippel am Gehäuse außen

Schwenktrieb befettet

Die Anschlusskonstruktion muss das Gehäuse min. bis ø555 unterstützen

Achtung:
Die Dichtung muss durch die Anschlusskonstruktion bis zum ø714 
unterstützt werden, um die volle Dichtwirkung zu gewährleisten. Eine 
Freidrehung in der Anschlusskonstruktion von *10mm über dem Gehäuse 
wird empfohlen.
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Schnitt A-A

Befestigungsbohrungen

Y = 18 Bohrungen M20-40 tief, gleichmäßig verteilt
Z = 18 Bohrungen ø22, gleichmäßig verteilt

Schmierbohrungen

4 Kegelschmiernippel am Innendurchmesser
2 Kegelschmiernippel am Gehäuse außen

Schwenktrieb befettet

Die Anschlusskonstruktion muss das Gehäuse min. bis ø555 unterstützen

Achtung:
Die Dichtung muss durch die Anschlusskonstruktion bis zum ø714 
unterstützt werden, um die volle Dichtwirkung zu gewährleisten. Eine 
Freidrehung in der Anschlusskonstruktion von *10mm über dem Gehäuse 
wird empfohlen.
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  *	Optional mit Bremse

Die Auswahl des Hydraulik-/Elektromotors erfolgt nach  
den tatsächlichen Erfordernissen und Kundenvorgabe.  
Auswahlbeispiel:  
Leistungsdaten mit Hydraulikmotor RE160

Zeichnungsnummer SP-H 0555/2-05911

Modul m [mm] 8

Zähnezahl Rad z2 [ - ] 85

Zähnezahl Ritzel z1 [ - ] 15

Übersetzung Schwenktrieb i [ - ] 5.67

Gesamtübersetzung inkl. Getriebe iges [ - ] 102.56

Max. Drehmoment Md max [Nm] 32670

Nom. Drehmoment SF = 1 bei n = 3 min-1 Md nom [Nm] 21590

Max. Haltemoment* Mh max [Nm] 32670

Tragzahl, statisch radial Co rad [kN] 673

Tragzahl, statisch axial Co ax [kN] 1802

Tragzahl, dynamisch radial Crad [kN] 301

Tragzahl, dynamisch axial Cax [kN] 351

Gewicht, inkl. 11 kg für Hydraulikmotor RE160 [kg] 226

Druckgefälle rp [bar] 165

Ölstrom Q [l/min] 53

Abtriebsdrehzahl n [min -1] 3

Max. erreichbares Drehmoment Md [Nm] 32670
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Grenzlastdiagramm für aufliegende Belastung

	 Baugröße SP-H 0655	

Schraubenkurve Rp0.2 
Schraubenqualität 10.9

Laufbahnkurve

Bitte beachten Sie hierzu unbedingt die technischen Grundlagen!

Befestigungsbohrungen
Y = 24 Bohrungen M20-40 tief, gleichmäßig verteilt  
Z = 24 Bohrungen ø22, gleichmäßig verteilt 
 
Schmierbohrungen
4 Kegelschmiernippel am Innendurchmesser 
2 Kegelschmiernippel am Gehäuse außen

Schwenktrieb befettet

Die Anschlusskonstruktion muss das Gehäuse min. bis ø655 unterstützen. 
 
Die Dichtung muss durch die Anschlusskonstruktion bis zum ø818  
unterstützt werden, um die volle Dichtwirkung zu gewährleisten.  
Eine Freidrehung in der Anschlusskonstruktion von 10mm über dem  
Gehäuse wird empfohlen.
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äquivalente Axiallast [kN]

Befestigungsbohrungen

Y = 24 Bohrungen M20-40 tief, gleichmäßig verteilt
Z = 24 Bohrungen ø22, gleichmäßig verteilt

Schmierbohrungen

4 Kegelschmiernippel am Innendurchmesser
2 Kegelschmiernippel am Gehäuse außen

Schwenktrieb befettet

Die Anschlusskonstruktion muss das Gehäuse 
min. bis ø655 unterstützen

ACHTUNG:
Die Dichtung muss durch die Anschlusskonstruktion bis zum ø818
unterstützt werden, um die volle Dichtwirkung zu gewährleisten.
Eine Freidrehung in der Anschlusskonstruktion von *10mm über 
dem Gehäuse wird empfohlen.
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Schnitt A-A

Befestigungsbohrungen

Y = 24 Bohrungen M20-40 tief, gleichmäßig verteilt
Z = 24 Bohrungen ø22, gleichmäßig verteilt

Schmierbohrungen

4 Kegelschmiernippel am Innendurchmesser
2 Kegelschmiernippel am Gehäuse außen

Schwenktrieb befettet

Die Anschlusskonstruktion muss das Gehäuse 
min. bis ø655 unterstützen

ACHTUNG:
Die Dichtung muss durch die Anschlusskonstruktion bis zum ø818
unterstützt werden, um die volle Dichtwirkung zu gewährleisten.
Eine Freidrehung in der Anschlusskonstruktion von *10mm über 
dem Gehäuse wird empfohlen.
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Schnitt A-A

Befestigungsbohrungen

Y = 24 Bohrungen M20-40 tief, gleichmäßig verteilt
Z = 24 Bohrungen ø22, gleichmäßig verteilt

Schmierbohrungen

4 Kegelschmiernippel am Innendurchmesser
2 Kegelschmiernippel am Gehäuse außen

Schwenktrieb befettet

Die Anschlusskonstruktion muss das Gehäuse 
min. bis ø655 unterstützen

ACHTUNG:
Die Dichtung muss durch die Anschlusskonstruktion bis zum ø818
unterstützt werden, um die volle Dichtwirkung zu gewährleisten.
Eine Freidrehung in der Anschlusskonstruktion von *10mm über 
dem Gehäuse wird empfohlen.
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Schnitt A-A

  *	Optional mit Bremse 

Die Auswahl des Hydraulik-/Elektromotors erfolgt nach  
den tatsächlichen Erfordernissen und Kundenvorgabe.  
Auswahlbeispiel:  
Leistungsdaten mit Hydraulikmotor RE160

Zeichnungsnummer SP-H 0655/2-05912

Modul m [mm] 8

Zähnezahl Rad z2 [ - ] 98

Zähnezahl Ritzel z1 [ - ] 15

Übersetzung Schwenktrieb i [ - ] 6.53

Gesamtübersetzung inkl. Getriebe iges [ - ] 118.25

Max. Drehmoment Md max [Nm] 37667

Nom. Drehmoment SF = 1 bei n = 3 min-1 Md nom [Nm] 25048

Max. Haltemoment* Mh max [Nm] 37667

Tragzahl, statisch radial Co rad [kN] 794

Tragzahl, statisch axial Co ax [kN] 2127

Tragzahl, dynamisch radial Crad [kN] 319

Tragzahl, dynamisch axial Cax [kN] 373

Gewicht, inkl. 11 kg für Hydraulikmotor RE160 [kg] 246

Druckgefälle rp [bar] 165

Ölstrom Q [l/min] 60

Abtriebsdrehzahl n [min -1] 3

Max. erreichbares Drehmoment Md [Nm] 37667
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Grenzlastdiagramm für aufliegende Belastung

	 Baugröße SP-H 0755 	

Schraubenkurve Rp0.2 
Schraubenqualität 10.9

Laufbahnkurve

Bitte beachten Sie hierzu unbedingt die technischen Grundlagen!

Befestigungsbohrungen

Y = 24 Bohrungen M20-40 tief, gleichmäßig verteilt
Z = 24 Bohrungen ø22, gleichmäßig verteilt

Schmierbohrungen

4 Kegelschmiernippel am Innendurchmesser
2 Kegelschmiernippel am Gehäuse außen

Schwenktrieb befettet

Die Anschlusskonstruktion muss das Gehäuse min. bis ø755 unterstützen

ACHTUNG:
Die Dichtung muss durch die Anschlusskonstruktion bis zum ø914
unterstützt werden, um die volle Dichtwirkung zu gewährleisten.
Eine Freidrehung in der Anschlusskonstruktion von *10mm über 
dem Gehäuse wird empfohlen.

10
5

31
2

1091
92

7

245
A = 504

AA

40

M20

ø655

95

ø816

ø757

ø695
ø22

15
69

Z

Y

Schnitt A-A

Befestigungsbohrungen

Y = 24 Bohrungen M20-40 tief, gleichmäßig verteilt
Z = 24 Bohrungen ø22, gleichmäßig verteilt

Schmierbohrungen

4 Kegelschmiernippel am Innendurchmesser
2 Kegelschmiernippel am Gehäuse außen

Schwenktrieb befettet

Die Anschlusskonstruktion muss das Gehäuse min. bis ø755 unterstützen

ACHTUNG:
Die Dichtung muss durch die Anschlusskonstruktion bis zum ø914
unterstützt werden, um die volle Dichtwirkung zu gewährleisten.
Eine Freidrehung in der Anschlusskonstruktion von *10mm über 
dem Gehäuse wird empfohlen.
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Schnitt A-A

Befestigungsbohrungen

Y = 24 Bohrungen M20-40 tief, gleichmäßig verteilt
Z = 24 Bohrungen ø22, gleichmäßig verteilt

Schmierbohrungen

4 Kegelschmiernippel am Innendurchmesser
2 Kegelschmiernippel am Gehäuse außen

Schwenktrieb befettet

Die Anschlusskonstruktion muss das Gehäuse min. bis ø755 unterstützen

ACHTUNG:
Die Dichtung muss durch die Anschlusskonstruktion bis zum ø914
unterstützt werden, um die volle Dichtwirkung zu gewährleisten.
Eine Freidrehung in der Anschlusskonstruktion von *10mm über 
dem Gehäuse wird empfohlen.
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Schnitt A-A

Reihe SP-H

Befestigungsbohrungen
Y = 24 Bohrungen M20-40 tief, gleichmäßig verteilt  
Z = 24 Bohrungen ø22, gleichmäßig verteilt 
 
Schmierbohrungen
4 Kegelschmiernippel am Innendurchmesser 
2 Kegelschmiernippel am Gehäuse außen

Schwenktrieb befettet

Die Anschlusskonstruktion muss das Gehäuse min. bis ø755 unterstützen. 
 
Die Dichtung muss durch die Anschlusskonstruktion bis zum ø914  
unterstützt werden, um die volle Dichtwirkung zu gewährleisten.  
Eine Freidrehung in der Anschlusskonstruktion von 10mm über dem  
Gehäuse wird empfohlen.
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  *	Optional mit Bremse  

Die Auswahl des Hydraulik-/Elektromotors erfolgt nach  
den tatsächlichen Erfordernissen und Kundenvorgabe.  
Auswahlbeispiel:  
Leistungsdaten mit Hydraulikmotor RE160

Zeichnungsnummer SP-H 0755/2-05913

Modul m [mm] 8

Zähnezahl Rad z2 [ - ] 110

Zähnezahl Ritzel z1 [ - ] 15

Übersetzung Schwenktrieb i [ - ] 7.33

Gesamtübersetzung inkl. Getriebe iges [ - ] 132.73

Max. Drehmoment Md max [Nm] 42279

Nom. Drehmoment SF = 1 bei n = 3 min-1 Md nom [Nm] 28204

Max. Haltemoment* Mh max [Nm] 42279

Tragzahl, statisch radial Co rad [kN] 916

Tragzahl, statisch axial Co ax [kN] 2452

Tragzahl, dynamisch radial Crad [kN] 336

Tragzahl, dynamisch axial Cax [kN] 393

Gewicht, inkl. 11 kg für Hydraulikmotor RE160 [kg] 268

Druckgefälle rp [bar] 170

Ölstrom Q [l/min] 67

Abtriebsdrehzahl n [min -1] 3

Max. erreichbares Drehmoment Md [Nm] 42279
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Grenzlastdiagramm für aufliegende Belastung

	 Baugröße SP-H 0855	

Schraubenkurve Rp0.2 
Schraubenqualität 10.9

Laufbahnkurve

Bitte beachten Sie hierzu unbedingt die technischen Grundlagen!

Befestigungsbohrungen

Y = 28 Bohrungen M20-40 tief, gleichmäßig verteilt
Z = 28 Bohrungen ø22, gleichmäßig verteilt

Schmierbohrungen

4 Kegelschmiernippel am Innendurchmesser
2 Kegelschmiernippel am Gehäuse außen

Schwenktrieb befettet

Die Anschlusskonstruktion muss das Gehäuse min. bis ø855 unterstützen

ACHTUNG:
Die Dichtung muss durch die Anschlusskonstruktion bis zum ø1016
unterstützt werden, um die volle Dichtwirkung zu gewährleisten.
Eine Freidrehung in der Anschlusskonstruktion von *10mm über 
dem Gehäuse wird empfohlen.

Schnitt A-A
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Befestigungsbohrungen

Y = 28 Bohrungen M20-40 tief, gleichmäßig verteilt
Z = 28 Bohrungen ø22, gleichmäßig verteilt

Schmierbohrungen

4 Kegelschmiernippel am Innendurchmesser
2 Kegelschmiernippel am Gehäuse außen

Schwenktrieb befettet

Die Anschlusskonstruktion muss das Gehäuse min. bis ø855 unterstützen

ACHTUNG:
Die Dichtung muss durch die Anschlusskonstruktion bis zum ø1016
unterstützt werden, um die volle Dichtwirkung zu gewährleisten.
Eine Freidrehung in der Anschlusskonstruktion von *10mm über 
dem Gehäuse wird empfohlen.

Schnitt A-A
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Befestigungsbohrungen

Y = 28 Bohrungen M20-40 tief, gleichmäßig verteilt
Z = 28 Bohrungen ø22, gleichmäßig verteilt

Schmierbohrungen

4 Kegelschmiernippel am Innendurchmesser
2 Kegelschmiernippel am Gehäuse außen

Schwenktrieb befettet

Die Anschlusskonstruktion muss das Gehäuse min. bis ø855 unterstützen

ACHTUNG:
Die Dichtung muss durch die Anschlusskonstruktion bis zum ø1016
unterstützt werden, um die volle Dichtwirkung zu gewährleisten.
Eine Freidrehung in der Anschlusskonstruktion von *10mm über 
dem Gehäuse wird empfohlen.

Schnitt A-A
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Befestigungsbohrungen
Y = 28 Bohrungen M20-40 tief, gleichmäßig verteilt  
Z = 28 Bohrungen ø22, gleichmäßig verteilt 
 
Schmierbohrungen
4 Kegelschmiernippel am Innendurchmesser 
2 Kegelschmiernippel am Gehäuse außen

Schwenktrieb befettet

Die Anschlusskonstruktion muss das Gehäuse min. bis ø855 unterstützen. 
 
Die Dichtung muss durch die Anschlusskonstruktion bis zum ø1016  
unterstützt werden, um die volle Dichtwirkung zu gewährleisten.  
Eine Freidrehung in der Anschlusskonstruktion von 10mm über dem  
Gehäuse wird empfohlen.
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  *	Optional mit Bremse 

Die Auswahl des Hydraulik-/Elektromotors erfolgt nach  
den tatsächlichen Erfordernissen und Kundenvorgabe.  
Auswahlbeispiel:  
Leistungsdaten mit Hydraulikmotor RE160

Zeichnungsnummer SP-H 0855/2-05914

Modul m [mm] 8

Zähnezahl Rad z2 [ - ] 122

Zähnezahl Ritzel z1 [ - ] 15

Übersetzung Schwenktrieb i [ - ] 8.13

Gesamtübersetzung inkl. Getriebe iges [ - ] 147.21

Max. Drehmoment Md max [ - ] 47180

Nom. Drehmoment SF = 1 bei n = 3 min-1 Md nom [Nm] 32749

Max. Haltemoment* Mh max [Nm] 47180

Tragzahl, statisch radial Co rad [Nm] 1037

Tragzahl, statisch axial Co ax [kN] 2777

Tragzahl, dynamisch radial Crad [kN] 354

Tragzahl, dynamisch axial Cax [kN] 414

Gewicht, inkl. 11 kg für Hydraulikmotor RE160 [kg] 289

Druckgefälle rp [bar] 175

Ölstrom Q [l/min] 74

Abtriebsdrehzahl n [min -1] 3

Max. erreichbares Drehmoment Md [Nm] 47180
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Grenzlastdiagramm für aufliegende Belastung

	 Baugröße SP-H 0955 	

Schraubenkurve Rp0.2 
Schraubenqualität 10.9

Laufbahnkurve

Bitte beachten Sie hierzu unbedingt die technischen Grundlagen!

Befestigungsbohrungen

Y = 30 Bohrungen M20-40 tief, gleichmäßig verteilt
Z = 30 Bohrungen ø22, gleichmäßig verteilt

Schmierbohrungen

4 Kegelschmiernippel am Innendurchmesser
2 Kegelschmiernippel am Gehäuse außen

Schwenktrieb befettet

Die Anschlusskonstruktion muss das Gehäuse min. bis ø955 unterstützen

ACHTUNG:
Die Dichtung muss durch die Anschlusskonstruktion bis zum ø1114
unterstützt werden, um die volle Dichtwirkung zu gewährleisten.
Eine Freidrehung in der Anschlusskonstruktion von *10mm über 
dem Gehäuse wird empfohlen.
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1290
A = 604

11
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ø895

ø855

ø1016

40

ø22

ø957
M20
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Y

Z

Befestigungsbohrungen

Y = 30 Bohrungen M20-40 tief, gleichmäßig verteilt
Z = 30 Bohrungen ø22, gleichmäßig verteilt

Schmierbohrungen

4 Kegelschmiernippel am Innendurchmesser
2 Kegelschmiernippel am Gehäuse außen

Schwenktrieb befettet

Die Anschlusskonstruktion muss das Gehäuse min. bis ø955 unterstützen

ACHTUNG:
Die Dichtung muss durch die Anschlusskonstruktion bis zum ø1114
unterstützt werden, um die volle Dichtwirkung zu gewährleisten.
Eine Freidrehung in der Anschlusskonstruktion von *10mm über 
dem Gehäuse wird empfohlen.

Schnitt A-A
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Befestigungsbohrungen

Y = 30 Bohrungen M20-40 tief, gleichmäßig verteilt
Z = 30 Bohrungen ø22, gleichmäßig verteilt

Schmierbohrungen

4 Kegelschmiernippel am Innendurchmesser
2 Kegelschmiernippel am Gehäuse außen

Schwenktrieb befettet

Die Anschlusskonstruktion muss das Gehäuse min. bis ø955 unterstützen

ACHTUNG:
Die Dichtung muss durch die Anschlusskonstruktion bis zum ø1114
unterstützt werden, um die volle Dichtwirkung zu gewährleisten.
Eine Freidrehung in der Anschlusskonstruktion von *10mm über 
dem Gehäuse wird empfohlen.
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Reihe SP-H

Befestigungsbohrungen
Y = 30 Bohrungen M20-40 tief, gleichmäßig verteilt  
Z = 30 Bohrungen ø22, gleichmäßig verteilt 
 
Schmierbohrungen
4 Kegelschmiernippel am Innendurchmesser 
2 Kegelschmiernippel am Gehäuse außen

Schwenktrieb befettet

Die Anschlusskonstruktion muss das Gehäuse min. bis ø955 unterstützen. 
 
Die Dichtung muss durch die Anschlusskonstruktion bis zum ø1114  
unterstützt werden, um die volle Dichtwirkung zu gewährleisten.  
Eine Freidrehung in der Anschlusskonstruktion von 10mm über dem  
Gehäuse wird empfohlen.
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  *	Optional mit Bremse 

Die Auswahl des Hydraulik-/Elektromotors erfolgt nach  
den tatsächlichen Erfordernissen und Kundenvorgabe.  
Auswahlbeispiel:  
Leistungsdaten mit Hydraulikmotor OMS125

Zeichnungsnummer SP-H 0955/2-05915

Modul m [mm] 8

Zähnezahl Rad z2 [ - ] 134

Zähnezahl Ritzel z1 [ - ] 15

Übersetzung Schwenktrieb i [ - ] 8.93

Gesamtübersetzung inkl. Getriebe iges [ - ] 161.69

Max. Drehmoment Md max [Nm] 51888

Nom. Drehmoment SF = 1 bei n = 3 min-1 Md nom [Nm] 36342

Max. Haltemoment* Mh max [Nm] 51888

Tragzahl, statisch radial Co rad [kN] 1159

Tragzahl, statisch axial Co ax [kN] 3101

Tragzahl, dynamisch radial Crad [kN] 369

Tragzahl, dynamisch axial Cax [kN] 431

Gewicht, inkl. 10 kg für Hydraulikmotor OMS125 [kg] 315

Druckgefälle rp [bar] 200

Ölstrom Q [l/min] 65

Abtriebsdrehzahl n [min -1] 3

Max. erreichbares Drehmoment Md [Nm] 51888




