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Baureihenubersicht SP-I

SP -1 0229/ 3 - 10080

L Zeichnungsendnummer ‘

Ausfiihrung der Verzahnung
2:  vergUtet
3:  gehdrtet - Zahnflanke

Laufkreisdurchmesser [mm]
229, 311, 411, 541, 641, 741
941 und 1091 mm

I:  verstarkte Ausfuhrung

SP: ritzelgetriebene Bauform

Maximales Drehmoment My ,.x der einzelnen BaugroBen

ACHTUNG: Die Einschaltdauer/Minute ist begrenzt.
Bitte beachten Sie hierzu unbedingt die Erlduterungen im Abschnitt Technische Grundlagen (ab Seite 60).
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Grenzlastdiagramme der einzelnen BaugroBen fiir aufliegende Belastung

Bitte beachten Sie hierzu unbedingt die Erlduterungen im Abschnitt Technische Grundlagen (ab Seite 60).
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Befestigungsbohrungen

Y = 12 Bohrungen M16-24 tief, gleichmaBig verteilt
Z = 10 Bohrungen 818, gleichmaBig verteilt

Die Anschlusskonstruktion muss das Gehause min. bis 8229 unterstitzen.

o ) o Schmierbohrungen
Die Dichtung muss durch die Anschlusskonstruktion bis zum 8353 2 Kegelschmiernippel am Innendurchmesser
unterstlitzt werden, um die volle Dichtwirkung zu gewéhrleisten. ) lschmiemionel am Gehs 8
Eine Freidrehung in der Anschlusskonstruktion von 10mm Giber dem Kegelschmierippel am Gehause auBien
Gehduse wird empfohlen. Schwenktrieb befettet

Grenzlastdiagramm fiir aufliegende Belastung
Zeichnungsnummer SP-1 0229/3-10080

Modul m [mm] 4 = T

Zahnezahl Rad 2, [-] 79 T

Zahnezahl Ritzel 2 [-] 15 24

Ubersetzung Gesamt i [-] 527 \

Max. Drehmoment Mg max [Nm] 3002 20 1 \

Nom. Drehmoment s.=1bein=5min1 ~ Mgpom [NM] 2607 T \

Max. Haltemoment* Mimax  INm] 3002 16

Tragzahl, statisch radial Corad  [kN] 159 I \

Tragzahl, statisch axial Coax  IkN] 426 12 \

Tragzahl, dynamisch radial Crad [kN] 151 g T \

Tragzahl, dynamisch axial (" [kN] 176 E g | \

Gewicht, inkl. 12 kg fiir Hydraulikmotor RE300  [kg] 46 %— \

* Optional mit Bremse é 4 L \
< [

Die Auswahlldes Hydraulik-{EIektromotors erfolgt nach % [ \\

den tatsachlichen Erfordernissen und Kundenvorgabe. © 0 T+t

Auswahlbeispiel: 0 80 160 240 320 400 480 560
Leistungsdaten mit Hydraulikmotor RE300
aquivalente Axiallast [kN]

Druckgefalle Ap [bar] 150

- . = Schraubenkurve R, e | qufbahnkurve
Olstrom Q [l/min] 13 Schraubenqualitat 10.9

Abtriebsdrehzahl n [min-1] 5 Bitte beachten Sie hierzu unbedingt die technischen Grundlagen!

Max. erreichbares Drehmoment My [Nm] 3002

SP-1
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Befestigungsbohrungen

Y = 20 Bohrungen M12-20 tief, gleichmaBig verteilt

Z = 20 Bohrungen @14, gleichmaBig verteilt
Die Anschlusskonstruktion muss das Gehause min. bis 8311 unterstitzen.

o ) o Schmierbohrungen
Die Dichtung muss durch die Anschlusskonstruktion bis zum @431 4 Kegelschmiernippel am Innendurchmesser
unterstlitzt werden, um die volle Dichtwirkung zu gewéhrleisten. 3 Kegelschmiermionel am Gehs 8
Eine Freidrehung in der Anschlusskonstruktion von 10mm iber dem egeischmiernippel am Genause auben
Gehduse wird empfohlen. Schwenktrieb befettet

Grenzlastdiagramm fiir aufliegende Belastung

Zeichnungsnummer SP-1 0311/2-10081

Modul m [mm] 4 . T
Z&hnezahl Rad 2, [-] 99 T
Zahnezahl Ritzel z [-] 15 87
Ubersetzung Gesamt i [-] 6.60 T
Max. Drehmoment Mgmax [Nm] 3762 40
Nom. Drehmoment s, = 1bein=5mint ~ Mgpom [NM] 2653 \
Max. Haltemoment* Mpmax  [Nm] 3762 32 T \\
Tragzahl, statisch radial Corad kN] 208 I \
Tragzahl, statisch axial Co ax [kN] 557 o 24 T AN
Tragzahl, dynamisch radial Crag [kN] 172 % I \
Tragzahl, dynamisch axial Cax [kN] 200 é 16 | N
Gewicht, inkl. 12 kg fiir Hydraulikmotor RE300  [kg] 50 2 + \
& T \
* Optional mit Bremse é 8 \
Die Auswahl des Hydraulik-/Elektromotors erfolgt nach § T
den tatsachlichen Erfordernissen und Kundenvorgabe. & 0

Auswahlbeispiel: 0 80 160 240 320 400 480 560
Leistungsdaten mit Hydraulikmotor RE300
aquivalente Axiallast [kN]

Druckgeflle Ap [bar] 150

. . = Schraubenkurve Ry, s | aufbahnkurve
Olstrom Q [l/min] 15 Schraubenqualitat 10.9

Abtriebsdrehzahl n [min-1] 5

Bitte beachten Sie hierzu unbedingt die technischen Grundlagen!
Max. erreichbares Drehmoment My [Nm] 3762
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Die Anschlusskonstruktion muss das Gehause min. bis @411 unterstitzen.

Die Dichtung muss durch die Anschlusskonstruktion bis zum @531
unterstiitzt werden, um die volle Dichtwirkung zu gewahrleisten.

Eine Freidrehung in der Anschlusskonstruktion von 10mm (iber dem

Gehduse wird empfohlen.

Zeichnungsnummer SP-1 0411/2-10082

Modul m
Zahnezahl Rad 2,
Zahnezahl Ritzel 7y

Ubersetzung Gesamt i

Max. Drehmoment My max
Nom. Drehmoment s = 1bein=5min' Mg pom
Max. Haltemoment* Mh max
Tragzahl, statisch radial (G
Tragzahl, statisch axial Co ax
Tragzahl, dynamisch radial Crad
Tragzahl, dynamisch axial (o

Gewicht, inkl. 12 kg fir Hydraulikmotor RE300

* Optional mit Bremse

[mm]

[Nm]
(Nm]
(Nm]
(kN]
(kN]
(kN]
(kN]
[kal

Die Auswahl des Hydraulik-/Elektromotors erfolgt nach
den tatsachlichen Erfordernissen und Kundenvorgabe.

Auswahlbeispiel:
Leistungsdaten mit Hydraulikmotor RE300

Druckgeflle Ap
Olstrom Q
Abtriebsdrehzahl n

Max. erreichbares Drehmoment My

[bar]
[I/min]
[min-1]

[Nm]

4
124
15
8.27
4712
3348
4712
275
736
190
222
59

150
17
5
4712

536

A

A =280

618

Befestigungsbohrungen

Y = 20 Bohrungen M12-20 tief, gleichmaBig verteilt
Z = 24 Bohrungen @14, gleichmaBig verteilt

Schmierbohrungen

4 Kegelschmiernippel am Innendurchmesser
2 Kegelschmiernippel am Gehéuse auBen
Schwenktrieb befettet

Grenzlastdiagramm fiir aufliegende Belastung

aquivalentes Kippmoment [kNm]
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Schraubenqualitat 10.9

Bitte beachten Sie hierzu unbedingt die technischen Grundlagen!
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Die Anschlusskonstruktion muss das Gehause min. bis @541 unterstitzen.

2547 H8

Die Dichtung muss durch die Anschlusskonstruktion bis zum 661
unterstiitzt werden, um die volle Dichtwirkung zu gewahrleisten.

Eine Freidrehung in der Anschlusskonstruktion von 10mm (iber dem
Gehduse wird empfohlen.

Modul m [mm] 4 = T
Zahnezahl Rad 2, [-] 156 % 1 //\
Z&hnezahl Ritzel 2 [-] 15 T \
Ubersetzung Gesamt i [-] 10.4 T \
Max. Drehmoment Mgmax [Nm] 5928 75
Nom. Drehmoment s;=1bein=5mint ~ Mgpom [NM] 4243 \
Max. Haltemoment* Mpmax  [Nm] 5928 60 T A\
Tragzahl, statisch radial Corag  [KN] 362 I \
Tragzahl, statisch axial Coax [kN] 970 45
Tragzahl, dynamisch radial Crad [kN] 212 g 1 \
Tragzahl, dynamisch axial Cax [kN] 248 g 30 N
S
Gewicht, inkl. 12 kg fir Hydraulikmotor RE300  [kg] 72 % T \
* Optional mit Bremse é 15 \
Die Auswahl des Hydraulik-/Elektromotors erfolgt nach § il \
den tatsachlichen Erfordernissen und Kundenvorgabe. © 0 R

Auswahlbeispiel:

Leistungsdaten mit Hydraulikmotor RE300

Zeichnungsnummer SP-1 0541/2-10083

Befestigungsbohrungen

Y = 28 Bohrungen M12-20 tief, gleichmaBig verteilt
Z = 32 Bohrungen 814, gleichmaBig verteilt

Schmierbohrungen

4 Kegelschmiernippel am Innendurchmesser
2 Kegelschmiernippel am Gehause auBen
Schwenktrieb befettet

Grenzlastdiagramm fiir aufliegende Belastung

0 150 300 450 600 750 900 1050

aquivalente Axiallast [kN]

Druckgefalle Ap [bar] 150

; . = Schraubenkurve R, e | qufbahinkurve
Olstrom Q [l/min] 21 Schraubenqualitét 10.9

Abtriebsdrehzahl n [min-1] 5 Bitte beachten Sie hierzu unbedingt die technischen Grundlagen!
Max. erreichbares Drehmoment My [Nm] 5928
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£ Befestigungsbohrungen
Y = 32 Bohrungen M12-20 tief, gleichmaBig verteilt
Z = 36 Bohrungen 814, gleichmaBig verteilt
Die Anschlusskonstruktion muss das Gehause min. bis @641 unterstiitzen.
o ) o Schmierbohrungen
Die Dichtung muss durch die Anschlusskonstruktion bis zum 6761 4 Kegelschmiernippel am Innendurchmesser
unterstlitzt werden, um die volle Dichtwirkung zu gewéhrleisten. Ischmieripel b 8
Eine Freidrehung in der Anschlusskonstruktion von 10mm Giber dem 2 Kegelschmiernippel am Gehause aufien
Gehduse wird empfohlen. Schwenktrieb befettet

Grenzlastdiagramm fiir aufliegende Belastung
Zeichnungsnummer SP-1 0641/2-10084

Modul m [mm] 4 140 T
Zahnezahl Rad 2, [-] 181 T /\
‘. . 120 /
Zahnezahl Ritzel z [-] 15 T \
Ubersetzung Gesamt i [-1 1207 / \
Max. Drehmoment Mgmax [Nm] 6878 100 7
Nom. Drehmoment s;=1bein=5min' ~ Mgpom [NM] 4921 1
Max. Haltemoment* Mpmax [NmM] 6878 80
Tragzahl, statisch radial Corad  [KN] 429 I
Tragzahl, statisch axial Coax  [KN] 1149 60
Tragzahl, dynamisch radial Crad [kN] 226 g T \
Tragzahl, dynamisch axial Cax [kN] 264 g 40 \
Gewicht, inkl. 12 kg fir Hydraulikmotor RE300  [kg] 84 §_ T \
* Optional mit Bremse ?:j-: 20 |
Die Auswahl des Hydraulik-/Elektromotors erfolgt nach § \
den tatsachlichen Erfordernissen und Kundenvorgabe. ® 0 e
Auswahlbeispiel: 0 200 400 600 800 1000 1200 1400

Leistungsdaten mit Hydraulikmotor RE300
aquivalente Axiallast [kN]

Druckgeflle Ap [bar] 155

) . = Schraubenkurve R, e | aufbahnkurve
Olstrom Q (l/miin] 23 Schraubenqualitat 10.9

Abtriebsdrehzahl n [min-1] 5

Bitte beachten Sie hierzu unbedingt die technischen Grundlagen!
Max. erreichbares Drehmoment My [Nm] 6878
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Befestigungsbohrungen

Y = 36 Bohrungen M12-20 tief, gleichmaBig verteilt

Z = 40 Bohrungen 814, gleichmaBig verteilt
Die Anschlusskonstruktion muss das Gehause min. bis @741 unterstitzen.

o ) o Schmierbohrungen
Die Dichtung muss durch die Anschlusskonstruktion bis zum 6861 4 Kegelschmiernippel am Innendurchmesser
unterstlitzt werden, um die volle Dichtwirkung zu gewéhrleisten. ) Ischmiemionel am Gehs 8
Eine Freidrehung in der Anschlusskonstruktion von 10mm Giber dem Kegelschmierippel am Gehause auien
Gehduse wird empfohlen. Schwenktrieb befettet

Grenzlastdiagramm fiir aufliegende Belastung

Zeichnungsnummer SP-1 0741/2-10085

Modul m [mm] 4 = 1
Z&hnezahl Rad 2, [-] 206 i
Z&hnezahl Ritzel 2 [-] 15 180 7
Ubersetzung Gesamt i [-1 13.73 ] /\
i N,

150 +—A
Max. Drehmoment Mgmax [Nm] 7828 i
Nom. Drehmoment s;=1bein=5mint ~ Mgpom [NM] 5644 I

Max. Haltemoment* Mpmax  [Nm] 7828 120 a

Tragzahl, statisch radial Corad  [KN] 496 ]

Tragzahl, statisch axial Coax [kN] 1329 90 ]

Tragzahl, dynamisch radial Crad [kN] 238 % 1

Tragzahl, dynamisch axial Cax [kN] 278 g 60 S

Gewicht, inkl. 12 kg fir Hydraulikmotor RE300  [kg] 95 % ] \

* Optional mit Bremse e

£ - N
Die Auswahl des Hydraulik-/Elektromotors erfolgt nach § i \
den tatsachlichen Erfordernissen und Kundenvorgabe. & 0
Auswahlbeispiel: 0 200 400 600 800 1000 1200 1400
Leistungsdaten mit Hydraulikmotor RE300
aquivalente Axiallast [kN]

Druckgefalle Ap [bar] 155

) . = Schraubenkurve R, e L aufbahnkurve

Olstrom Q (lfmin] 25 Schraubenqualitat 10.9

Abtriebsdrehzahl n [min-1] 5

Bitte beachten Sie hierzu unbedingt die technischen Grundlagen!
Max. erreichbares Drehmoment My [Nm] 7828
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Befestigungsbohrungen
Y = 36 Bohrungen M12-20 tief, gleichmaBig verteilt
Z = 40 Bohrungen @14, gleichmaBig verteilt
Die Anschlusskonstruktion muss das Gehause min. bis 841 unterstiitzen.
Schmierbohrungen
Die Dichtung muss durch die Anschlusskonstruktion bis zum @961 4 Kegelschmierniooel am Innendurchmesser
unterstlitzt werden, um die volle Dichtwirkung zu gewéhrleisten. K 9 schmi bp | am Geha 8
Eine Freidrehung in der Anschlusskonstruktion von 10mm Giber dem egeischmiernippel am Genause auben
Gehduse wird empfohlen. Schwenktrieb befettet

Grenzlastdiagramm fiir aufliegende Belastung

Zeichnungsnummer SP-1 0841/2-10086

Modul m [mm] 4 280 T
Zahnezahl Rad 2, [-] 231 T
u ) 240
Zahnezahl Ritzel z [-] 15 +
Ubersetzung Gesamt i [-1 154 T

Nom. Drehmoment s;=1bein=5mint ~ Mgpom [NM] 6329

Max. Drehmoment Mgmax [Nm] 8778 200 / \\

AN

Max. Haltemoment* Mpmax  [Nm] 8778 160 / \
Tragzahl, statisch radial Coraa  [kN] 563 ¥ \
Tragzahl, statisch axial Coax [kN] 1508 120

/

Tragzahl, dynamisch radial Crad [kN] 250 é \

Tragzahl, dynamisch axial Cax [kN] 293 g 80

Gewicht, inkl. 12 kg fir Hydraulikmotor RE300  [kg] 102 §_ T \

* Optional mit Bremse § 40 + A\
Die Auswahl des Hydraulik-/Elektromotors erfolgt nach % I \
den tatsachlichen Erfordernissen und Kundenvorgabe. © 0
Auswahlbeispiel: 0 250 500 750 1000 1250 1500 1750

Leistungsdaten mit Hydraulikmotor RE300
dquivalente Axiallast [kN]

Druckgefalle Ap [bar] 155

; . = Schraubenkurve Ry, e | qUfbahinkurve
Olstrom Q [l/min] 28 Schraubenqualitdt 10.9

Abtriebsdrehzahl n [min-1] 5 Bitte beachten Sie hierzu unbedingt die technischen Grundlagen!

Max. erreichbares Drehmoment My [Nm] 8778
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Befestigungsbohrungen
Y = 40 Bohrungen M12-20 tief, gleichmaBig verteilt
Z = 44 Bohrungen 814, gleichmaBig verteilt
Die Anschlusskonstruktion muss das Gehause min. bis @941 unterstiitzen.
Schmierbohrungen
Die Dichtung muss durch die Anschlusskonstruktion bis zum 21061 4 Kegelschmierniooel am Innendurchmesser
unterstlitzt werden, um die volle Dichtwirkung zu gewéhrleisten. 9 lschmi bp | h 8
Eine Freidrehung in der Anschlusskonstruktion von 10mm iber dem 2 Kegelschmiernippel am Gehduse aufien
Gehduse wird empfohlen. Schwenktrieb befettet
Grenzlastdiagramm fiir aufliegende Belastung
Zeichnungsnummer SP-1 0941/2-10087
Modul m [mm] 4 e T
Zahnezahl Rad 2, [-] 256 T /\\
Zahnezahl Ritzel Z [-] 15 240 1 /
Ubersetzung Gesamt i [-1 W7:07 T /
Max. Drehmoment Mgmax [Nm] 9728 200
Nom. Drehmoment s;=1bein=5mint ~ Mgpem [NM] 7040 ]
Max. Haltemoment* Mimax INm] 9728 160 T N
Tragzahl, statisch radial Corad  [KN] 630 T \
Tragzahl, statisch axial Coax  IKN] 1688 120
Tragzahl, dynamisch radial Crad [kN] 260 % T \
Tragzahl, dynamisch axial Cax [kN] 305 é 30 - \
A . - . S T
Gewicht, inkl. 12 kg fiir Hydraulikmotor RE300  [kg] 115 é T
* Optional mit Bremse o 40 L
Die Auswahl des Hydraulik-/Elektromotors erfolgt nach % T
den tatsachlichen Erfordernissen und Kundenvorgabe. © 0

Auswahlbeispiel: 0 250 500 750 1000 1250 1500 1750
Leistungsdaten mit Hydraulikmotor RE300
aquivalente Axiallast [kN]

Druckgefalle Ap [bar] 155

) ) = Schraubenkurve Ry, s | aufbahnkurve
Olstrom Q [l/miin] 30 Schraubenqualitat 10.9

Abtriebsdrehzahl n [min-1] 5

Bitte beachten Sie hierzu unbedingt die technischen Grundlagen!
Max. erreichbares Drehmoment My [Nm] 9728
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Die Anschlusskonstruktion muss das Gehause min. bis 1091 unterstiitzen.

Die Dichtung muss durch die Anschlusskonstrukti

ion bis zum 1213

unterstiitzt werden, um die volle Dichtwirkung zu gewahrleisten.
Eine Freidrehung in der Anschlusskonstruktion von 10mm (iber dem

Gehduse wird empfohlen.

Zeichnungsnummer SP-1 1091/2-10088

Modul m
Zahnezahl Rad 2,
Zahnezahl Ritzel 7y

Ubersetzung Gesamt i

Max. Drehmoment My max
Nom. Drehmoment s = 1bein=5min' Mg pom
Max. Haltemoment* Mh max
Tragzahl, statisch radial (G
Tragzahl, statisch axial Coax
Tragzahl, dynamisch radial Crad
Tragzahl, dynamisch axial (o

Gewicht, inkl. 12 kg fir Hydraulikmotor RE300

* Optional mit Bremse

[mm] 4
[-] 294
[-] 15
[-] 19.6
[Nm] 11172
[Nm] 8085
[Nm] 11172
[kN] 731
[kN] 1957
[kN] 275
[kN] 321
lkal 127

Die Auswahl des Hydraulik-/Elektromotors erfolgt nach
den tatsachlichen Erfordernissen und Kundenvorgabe.

Auswahlbeispiel:
Leistungsdaten mit Hydraulikmotor RE300

Druckgefalle Ap
Olstrom Q
Abtriebsdrehzahl n

Max. erreichbares Drehmoment My

[bar] 150
[I/min] 35
[min-1] 5

[Nm] 11172

1223

al

1311

A =620 |

Befestigungsbohrungen

Y = 44 Bohrungen M12-20 tief, gleichmaBig verteilt
Z = 48 Bohrungen 814, gleichmaBig verteilt

Schmierbohrungen

4 Kegelschmiernippel am Innendurchmesser
2 Kegelschmiernippel am Gehause auBen
Schwenktrieb befettet

Grenzlastdiagramm fiir aufliegende Belastung

aquivalentes Kippmoment [kNm]
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aquivalente Axiallast [kN]

=== Schraubenkurve Ry, , e | qufbahinkurve

Schraubenqualitat 10.9

Bitte beachten Sie hierzu unbedingt die technischen G

rundlagen!






